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基于LNOI的集成化光纤陀螺用功率分束器研究
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摘 要:设计了一种基于绝缘体上铌酸锂(LNOI)的片上多模干涉(MMI)波导功率分束器,在5μm×
45μm的小尺上实现了1×2的片上分束功能,且满足集成化光纤陀螺的光路应用要求。通过理论

公式和有限时域差分法对器件进行了关键参数计算和光场仿真,MMI干涉区长度为20μm,优化

输出分支间距并增加宽度为1.7μm的锥型波导后,在100nm的光谱宽度中,功率分束器的归一化

输出光强较为平坦,最低规一化输出光强为0.965,两输出分支的光功率不均匀度仅为10-4量级。
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ResearchonLNOI-BasedPowerSplitterforIntegrated
Fiber-OpticGyroscope

LIHao-wei,LEIMing,ZHANGTian-qi,YUXiao-zhi,ZHANGLi-zhe,FENGZhe

(BeijingInstituteofAutomaticControlEquipment,Beijing100074,China)

Abstract:Amultimodeinterference(MMI)powersplitterbasedonlithiumniobateoninsulator
(LNOI)isdesigned.The1×2MMIsplitterisdemonstratedonasmallregionof5μm×45μm.
Thesplitter meetstheopticalrequirementsofintegratedfiberopticgyroscope. Through
theoreticalformulaandfinitedifferencetimedomainmethod,thekeyparametersofthedeviceare
calculatedandthelightfieldsimulationiscarriedout. ThelengthofMMIinterferenceareais
20μm.Afteroptimizingthedistancebetweenoutputbranchesandaddingthetaperedwaveguide
withawidthof1.7μm,thenormalizedoutputintensityofthepowersplitterisrelativelyflatinthe
spectralwidthof100nm,withthelowestoutputintensityof0.965,andtheopticalpoweruneven-
nessoftwooutputbranchesisonly10-4ordersofmagnitude.
Keywords:Integratedfiberopticgyroscope;Powersplitter;LNOI;MMI;Finitedifferencetimedomain

0 引言

光纤陀螺是一种敏感载体角速率的传感器,其
基于萨格奈克(Sagnac)光相干原理实现,输入光束

经分光器件分为正向和反向传播的两束光波,经过

敏感环圈后在合束器件处实现光波干涉,依据相位

差解算载体旋转角速率[1]。集成化光纤陀螺将光

路器件和电路器件进行有效集成,实现器件功能的

同时缩减器件体积[2]。对于光路器件,利用集成光

学技术实现芯片级的多器件、多功能集成[3-6]。绝缘

体上铌酸锂(LithiumNiobateOnInsulator,LNOI)
是一种新兴的集成光学平台,兼顾了绝缘体上硅

(SiliconOnInsulator,SOI)的高集成度、小体积等

优点,同时还具有良好的光电效应[7-10],满足集成化
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光纤陀螺的光路应用需求。分束器和合束器是陀

螺最小结构(不可或缺)的组成器件,是实现高互易

性光路的关键部件。在现有陀螺方案中,两者基于

不同原理和材料实现。如何实现分束器和合束器

的小体积、低串扰片上集成是实现集成化光纤陀螺

面临的技术难题之一。本研究采用同一类型功率

分束器实现分束器和合束器的片上集成。常见的

片上功率分束器包括 Y 分支波导[11]、多模干涉

(MultimodeInterference,MMI)波导[12]和定向耦

合波导[13]等。Y分支结构简单,但分支角度受限,
尺寸较大,且易产生模式泄露和失配;定向耦合波

导可实现多分束比,但端口输出存在相位差,对波

长敏感,且工艺容差小;MMI波导可实现多分束比、
工艺容差大、波长带宽大[14-17]。因此,本研究采用

MMI作为功率分束器的实现类型。
针对集成化光纤陀螺应用,功率分束器需在满

足分光比1∶1、工作波长1310nm、工作带宽≥
35nm指标要求的基础上,进一步缩减尺寸和降低

损耗。
综上,本文提出了一种基于LNOI的1×2MMI

功率分束器,以满足集成化光纤陀螺光路分束和合

束要求。通过计算多模干涉强度确定器件最短长

度,设计锥型过渡区改善损耗和分光性能,利用有

限时域差分法对器件光场进行建模仿真分析。结

果表明:所提出的器件能够满足集成化光纤陀螺对

分束和合束的要求,且具备尺寸小、损耗低的技术

优势。

1 工作原理及器件结构设计

本文提出的功率分束器基于脊型波导实现,需
设计脊型波导的结构参数。将脊型波导截面分为3
个区域,如图1所示。波导芯层厚度为h,脊型波导

厚度为hr,宽度为w。波导芯层折射率为n2,脊型

折射率为n3(没有掺杂的情况下n3=n2),波导下包

层折射率为n1,波导上包层折射率为n4。采用有效

折射率法计算波导宽度和长度,以满足单模传输条

件。将脊型光波导等效成ABC 三部分,A、C 部分

等效为平板波导,B 部分等效为平行和垂直两个方

向的平板波导。A区的等效折射率为neff1,C区的等

效折射率与A 区相同,B 区的等效折射率为neff2,具
有以下关系

neff1={n2
2-[(m+1)π/kh'eff]2}1/2 (1)

neff2={n2
2-[(m+1)π/khreff]2}1/2 (2)

其中,hreff =h +δ;h'eff =h -hr +δ;δ =

η1/[k(n2
2-n2

4)]1/2+η2/[k(n2
1-n2

3)]1/2;η是不同

模式系数,k为波矢。
基于以上公式,输入输出波导宽度w 为0.8μm,

芯层高度h 为0.3μm,脊型波导厚度hr 为0.15μm,
光波导可以实现单模传输。

图1 波导构型图

Fig.1 Diagramofwaveguideconfiguration

MMI基于自成像效应实现特定分光比,光束经

输入区进入多模干涉区会激发产生包括高阶模在

内的多个模式,不同高阶模具有不同的传播系数,
发生周期性干涉并在特定位置成像,将输出波导设

置在特定的成像面获得特定分束比的光束输出。
通过设计不同的多模区域参数可以实现对称和非

对称的光波输出。陀螺中需要一分二的光路,即正

向传播一路分成两路,反向传播两路合为一路。因

此,MMI功率分束器为对称输出模式,结构分为三

区:输入区为一路输入波导,多模干涉区为模式混

叠区域,输出区为两路输出波导,输入、输出波导设

计了梯形过渡区,如图2所示。

图2 MMI波导设计参数图

Fig.2 SchematicoftheproposedMMIwaveguide

如图2所示,输入波导长度为Li、宽度为Wi;输
入锥型波导长度为Lit、宽度为Wit;多模干涉区长度

为Lm、宽度为W m;输出锥型波导长度为Lot、宽度

为Wot;输出波导长度均为Lo、宽度为Wo1 和Wo2,
两路间距为Wo。为了简化设计,输入、输出波导均

采用相同参数,输入、输出锥型波导同样采用相同

参数。多模干涉区的宽度定为5μm,由于需要两路

匀光输出,多模干涉区长度由式(3)决定
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Lm=
3MLπ

4N
(3)

M、N 为输入、输出波导数,Lπ为波导中不同模

式之间的拍长

Lπ=
π
Δβ

(4)

Δβ为波导中不同模式之间的传播常数差。
通过以上公式,计算获得两路均匀光输出的多

模干涉区理论长度Lm 为20.3μm。

2 器件参数优化及性能分析

由式(3)计算得到的 MMI长度为理论值,实际

波导参数还需要建立光场模型进行仿真验证,以进

一步优化器件参数。本文采用三维有限时域差分

法(3DFiniteDifferenceTimeDomain,3DFDTD)
对波导进行光场建模仿真,通过在三维空间中对电

磁场进行计算和交替抽样模拟实际光场分布;采用

本征模式扩展法(EigenmodeExpansion,EME)对
部分光波导参数进行扫描,通过在频域计算麦克斯

韦方程组快速求解波导参数。首先,利用EME对

宽度为5μm的干涉区域进行长度扫描,波长设定为

1310nm,扫描范围为[14μm,25μm],MMI输出端

光强如图3所示。由图3可以看出,在[19.7μm,

20.7μm]范围内,光强均大于0.95(归一化值),极
值位置为20.2μm,考虑到工艺实现,将 MMI长度

定为20.0μm。

图3 MMI长度与输出光功率关系

Fig.3 RelationshipbetweenMMIlengthandoutputpower

在确定 MMI长度后,采用3DFDTD对 MMI
输出分支波导间距进行扫描。输出分支波导宽度

定为0.7μm,考虑实际输出和加工工艺,将分支波

导间距的扫描范围定为[2.1μm,4.3μm]。由图4
的结果可以看出,当分支波导间距在2.6μm处,输
出光强达到极值。

输入波导和输出波导均为直线型,为了进一步

提高 MMI器 件 的 输 出 光 强,在 输 入、输 出 波 导

图4 MMI输出分支间距与输出光功率关系

Fig.4 RelationshipbetweenMMIbranchesspace-value

andoutputpower

MMI干涉区之间增加锥型波导。首先,对锥型波导

的宽度进行仿真,由图5可以看出,当锥型波导的宽

度为1.7μm 时,输出光强达到极值。在确定宽度

后,对锥型波导的长度进行仿真,由图6可以看出,
长度变化对输出光强的影响较小,长度定为10μm。

图5 锥型波导宽度与输出光功率关系

Fig.5 Relationshipbetweentaperwidthandoutputpower

图6 锥型波导长度与输出光功率关系

Fig.6 Relationshipbetweentaperlengthandoutputpower

经过以上参数优化的 MMI波导,输出光强达

到0.985。为了满足陀螺宽光谱的应用要求,对功

率分束器进行波长扫描,由图7可以看出,本文设计

的 MMI在[1.26μm,1.36μm]的波长范围内输出光

功率不小于0.965。输出光强的不平衡度(分光比)
是 MMI另一个重要的指标,对 MMI两分支输出光

强进行仿真,在[1.26μm,1.36μm]的波长范围内两

分支输出光功率的不均匀度如图8所示,本文设计

的 MMI输出光功率的不均匀度仅为10-4量级。通

过理论计算和仿真优化,MMI功率分束器的传输光
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场如图9所示。

图7 不同波长下的输出光功率

Fig.7 Simulatedoutputresultswithrespecttowavelength

图8 不同波长下的分支输出不均匀度

Fig.8 Simulatedresultsofpowerimbalance

asafunctionofwavelength

图9 MMI功率分束器光场图

Fig.9 OpticalenergyfluxdensityoftheproposedMMI

3 结论

本文设计了一种基于LONI的片上1×2功率

分束器,通过理论计算和数值仿真对 MMI功率分

束器的关键参数进行优化。在1310nm波段,功率

分束器的归一化输出光强可达0.985,在1310nm±
50nm内,均有0.96以上的透过率,满足光纤陀螺

宽光谱应用要求。两个输出分支的功率不均匀度

达到10-4量级,保证了光纤陀螺的光路互易性。该

功率分束器通过压缩干涉区宽度和调整波导构型

等措施,有望进一步减小器件尺寸。此外,在器件

参数设计时,充分考虑了后续的工艺实现性,降低

了对加工最小线宽的要求,利于后续波导的加工

实现。
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